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- _Concepto'szds'i'
» Principios de operacion LIiDAR (RPA).
 Georreferenciacion. - Aplicaciones LiDAR.
+ LIDAR QA/QC : Flujo de trabajo LiDAR.

\/entajas y Desventajas.
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» Ensamblaje en aula del Sistema GNSS Diferencial DJI D-RTK2.
 Configuracion de estilos de levantamiento modo 5y conexion con el RC PRO.
 Estacionamiento correcto de equipo receptor de otra marca (Trimble R8s)
» Otras consideraciones técnicas.

oy e

 Matrice 350RTK.

» Sensor LiDAR DJI Zenmuse L1 vs L2.

 Analisis de otros Sensores Lidar del mercado.

+ Armado de sistema Drone Dji Matrice 300/350RTK + Sensor DJI
LiDAR L1/L2.

 Configuracion del Proyecto para diferentes.
+ Calibracion IMU LiDAR.
 Coleccion de Datos.
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- 4. PREPROCESAMIENTO DE DATA LiDAR - D]JI TERRA

~ Interfaz D ¢S
. Procesamier JAR . .
- Productos nec rios para preprocesamiento |
» Parametros preprocesamiento LiDAR
 Productos resultantes

5. PROCESAMIENTO DE DATA LiDAR - GLOBAL MAPPER

 Importacion de Nube de puntos

\/isualizacion y clasificacion automatica

» Clasificacion Manual y generacion de productos
 Control de calidad de nube de punto
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